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Légende de cblage:

* Fil noir 0,75 2 HO5 Vk
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sur les connecteurs de EV
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Cablage pince

rouge + 38 1
P]?iént:st(f:s ell?tle Cable de détecteur L= 0,4 m blanc 81 2
gaine rilsan bleue 0 4 L=0,5m noir 0 39 3
rouge + 38 4
Détecteur D2 ~ Cable de détecteur L= 0,4 m blanc 82 5
Pince fermée
gaine rilsan bleue 0 4 L=0,5m noir 0 39 6
Connecteur méle
Ref: 231 646 / 019-000 "wago"
brun 100 7
bleu 38 8
Interrupteur de position e . v
Accostage pince Fc 3 : Cible de l'interrupteur L= 0,4 m noir 69 9
gaine rilsan bleue 0 8 L=0,5m noir 70 10
viJ 11
1) 105 12
LB L @) 38 13
2 38
A a —
Interrupteur de position | Cable 0012422 L=04m 3 14
présence carton dans pince j\‘
Fc 9 “) 15
G —— Vi
- (5) 16
manchon
Nota: (1) (2) numéro des fils dans le cible Manchon
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Repérage 370 101
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Rotation Pince

Ensemble pince

Position Basse

Présence carton
sur le plateau

Sécurité porte

Sécurité porte
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— - O
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r=
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Lrouge Ly 1 BNI3]
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90 P i
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-) 2 JO32  blanc 42 O 4
Jo1
" Ly 50 | BNL7 2 45 O s
b1 5 Yy 45 | BNLS 3 51 /O B
R 3 o 51| BNLG 6 51
>
" 4 Y 0| BNLT 1 50 /O ;
D2 5yt | BNILS 4 50
- 5 51 | BNL6 Cible OLFLEX - EB 0012 425 L=3m 5 44 3
[ O
§ 50 | BNLIO
. ; s 48 09
Fe3 § Yo 48| BNLO 7 50 /O 0
Fc3 99 16 BN1.12 12 50
15 | BNL13 13 47
Fe3 10 Yo O n
1) 2 L6 on
50 | BNL10 10 15
N
Fc9 12 Y O 13
47 | BNLIL
p —
Fe9 13 o
bleu 49

Cable du détecteur L= 1,1 m

D12

Gaine rilsan bleue Os

brun 51

x

14 Yo
15 Yo
16 Y
D13 ;

Fc10.1 2 22 | BN1.20

BN1.20

Fe10.1 BN1.21
21 22 -

Cale moteur

Représentés portes fermées

Cible OLFLEX - EB 0012 420 L=2,5m

Fe10.2-22

Ciéible HOS RRF 2x 0,75 L=1,3m
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