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RESUME DE LA PROCEDURE

BEP 92C.dsf

La procédure est décrite et illustrée en détail dans les lecons informatiques.

Peyrache

le: 14/11/95

1. Alimenter les préactionneurs

2. Mettre les sorties 2 et 4 des préactionneur

3. Tester les vérins en forcant les pilotes

4. Régler les vitesses

5. Alimenter les cellules inhibition

6. Raccorder les cellules au bornier

7. Mettre la PO a 1'état initiale

8. Tester les capteurs au bornier

9. Effectuer le traitement des signaux de retour
10. Raccorder le séquenceur

11. Mise en route et tests
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MARQUAGE AUTOMATIQUE DES PIECES

Schéma d'alimentation

Exceptionnellement la PO n'est pas lubrifiée

Marche auto

ou

Marche c/cycl
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MARQUAGE AUTOMATIQUE DES PIECES

2volution du séquenceur et du ciablage
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2- Front montant sur SR

3- Armer le dernier module du séquenceur a la main
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4- Raccorder le voyant pneumatique
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MARQUAGE AUTOMATIOQUE DES PIECES

2volution du séquenceur et du cablage

Mettre les conditions initiales de marche

Marquage automatique de piéces
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MARQUAGE AUTOMATIQUE DES PIECES

2volution du séquenceur et du ciblage

Cabler en suivant les boucles:

Marquage automatique de piéces
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CABLAGE D'UN SYSTEME

Marquage automatique de piéces
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CABLAGE D'UN SYSTEME

Marquage automatique de piéces
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" Continuation du cycle

a partir de I'étape d'arrét"
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